VYPOCET INVERZNICH MATIC POMOCI ALGEBRAICKYCH DOPLNKU

Zadana matice A

1 1 -1
A= 1 -4 2
1 -1 1

32. véta — inverzni matice pomoci determinanta

Necht A = (a;;) je regularni ¢tvercova matice fadu n. Potom inverzni matici k matici A lze zapsat

Dii Dgi ... Dm
1 1 Do Doy ... Dpo _ 1 (Dl ,)T
det A : Do det AV

Din Doy ... Dyn

kde D;; je algebraicky doplnék prvku a;; matice A pro vSechna i,j =1,2,...,n.

1) Spod&itame determinant zadané matice A (tuéné vyznadena) Sarrusovym pravidlem

1 1 -1
1 -4 2
1 -1 1 |=-4-142-4+2-1=—-4
11 -1
1 -4 2

2) Potiebujeme algebraické dopliky submaticE] pro dosazeni do vzorce zminéného vysSe. Algebraické doplitky

zjistime na zakladé determinant submatic:

algebraicky doplnék = (—1)*/. determinant submatice

kde i = sloupec, j = fadek
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TABULKA 1. Vypocet determinantti submatic a algebraickych dopliiki

Zvyraznény prvek (v ramecku) Submatice Vypocet determinantu submatice algebraicky doplnék
Du=| [ -4 2 ( ) 1) —4-1-2-(-1)=—4+2==2 (-1 (-2)==2
-1 1 B
m = L
D 1—-2.1=— V2L (1) —
12 1 =4 2 (11>1121=1 (12 (-1) =1
1 =1 1
o | L
Dn3 1 -4 [2 ( ) 1) 1-(-1)=(-4)-1=-1+4=3 (-1)*?.3=3
1 -1 1 -
i1 - .
Dy, -4 2 ( ) _1> 1-1—(-1)-(-1)=1-1=0 (-1)*1.0=0
i -1 -
1 _
D - a 1-1—(-1)-1=14+1=2 —1)22.2 =2
22 B B ( 1 1) (-1 + 2 (1) 2
IR |
11 =1 L
Dy = | [ =8 ( ) 1) (1) =1-1=-1-1=-2 (-1)%*3 . (-2) =2
1 -1 [ -
1 -
1 -1
Dy = | [l -4 2 ( A 2) 12— (1) (—4) =2-4=-2 (1> (-2)==2
= M|
I L
D3y 1 =4 2 ( ) _2) 1-2—(-1)-1=241=3 (-1)*2.3=-3
K [
1 1 B0 _
D33 1 -4 [2 ( ) 4) 1-(-4)—1-1=—4-1=-5 (—1)*+3.(=5) = =5
E




Vzhledem k tomu, ze musime pouzivat matici algebraickych doplitkii transponovanou, budeme nyni chapat

znaceni transponovane:
Dsloupec, radek

a dosadime do matice

1 1

1 . -9 ) ! 0 !

- 1 1 3
A7 = — -3 -3 3 2
3 1 5

3 2 _§ -3 -1 5

Vysledné matice je inverzni k zadané matici A.

Spravnost vysledku miizeme ovérit zkouskou:

1 1 1 1
i 0 1 11 -1 11 -1 i 0 % 1 0
Al=| -1 1 3 1 -4 2 |= 1 —4 2 T -
-3 1 3 1 -1 1 1 -1 1 -3 -1 3 0



